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Οριηόντια βολι 

Οριηόντια βολι ονομάηεται θ κίνθςθ που εκτελεί ζνα ςϊμα όταν εκτοξεφεται από κάποιο 

φψοσ με οριηόντια ταχφτθτα υ0 και κινείται μόνο με τθν επίδραςθ του βάρουσ του. 

Η οριηόντια βολι είναι μία ςφνκετθ κίνθςθ, θ οποία μπορεί να αναλυκεί ςτισ  εξισ απλζσ 

κινιςεισ 

α) μία ευκφγραμμθ ομαλι κίνθςθ κατά τον οριηόντιο άξονα με ταχφτθτα υ0 (αφοφ αν δεν 

υπιρχε το βάροσ, το ςϊμα κα ζκανε μία τζτοια κίνθςθ) και 

β) μία ελεφκερθ πτώςθ, δθλαδι ευκφγραμμθ ομαλά επιταχυνόμενθ κίνθςθ χωρίσ αρχικι 

ταχφτθτα με επιτάχυνςθ g κατά τον κατακόρυφο άξονα (αφοφ αν δεν υπιρχε θ αρχικι 

ταχφτθτα, το ςϊμα κα ζκανε ελεφκερθ πτϊςθ)  

 

Όπωσ ςε όλεσ τισ ςφνκετεσ κινιςεισ, ιςχφει θ αρχι ανεξαρτθςίασ των κινιςεων : 

 

“ Όταν ζνα κινθτό εκτελεί ταυτόχρονα δφο ι περιςςότερεσ κινιςεισ, κάκε μία απ' αυτζσ 

εκτελείται εντελώσ ανεξάρτθτα από τισ υπόλοιπεσ και θ κζςθ ςτθν οποία φτάνει το 

κινθτό μετά από χρόνο t, είναι θ ίδια είτε οι κινιςεισ εκτελοφνται ταυτόχρονα, είτε 

εκτελοφνται διαδοχικά, ςε χρόνο t κάκε μία ”. 

 

Οι εξιςϊςεισ που ιςχφουν ςτθν οριηόντια βολι είναι:  

 

 Άξονασ x  (ευκφγραμμθ ομαλι):  

𝝊𝒙 = 𝝊𝟎 

 

𝒙 = 𝝊𝟎. 𝒕 

  

 Άξονασ  y  (ελεφκερθ πτϊςθ):   

𝝊𝒚 = 𝒈. 𝒕 

 

𝒚 =
𝟏

𝟐
𝒈𝒕𝟐 
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Η ταχφτθτα του ςϊματοσ κάκε ςτιγμι είναι ίςθ με το διανυςματικό άκροιςμα των δφο 

ταχυτιτων  𝜐𝑥    και   𝜐𝑦 . 

Δθλαδι:   𝝊    = 𝝊𝒙     + 𝝊𝒚      

Αν κζλουμε να υπολογίςουμε το μζτρο τθσ ταχφτθτασ, εφαρμόηουμε το πυκαγόρειο 

κεϊρθμα:  𝝊𝟐 = 𝝊𝒙
𝟐 + 𝝊𝒚

𝟐 

Αν κζλουμε να υπολογίςουμε τθ διεφκυνςθ τθσ ταχφτθτασ, υπολογίηουμε ζναν 

τριγωνομετρικό αρικμό τθσ γωνίασ που ςχθματίηει θ ταχφτθτα του ςϊματοσ με τον άξονα x  

πχ  𝜺𝝋𝝋 =
𝝊𝒚

𝝊𝒙
  

Μποροφμε, επίςθσ, να εφαρμόςουμε και το Θεϊρθμα Μεταβολισ Κινθτικισ Ενζργειασ 

(Θ.Μ.Κ.Ε)  

𝛫𝜏𝜀𝜆 − 𝛫𝛼𝜌𝜒 = 𝑊𝜊𝜆 ⟹
𝟏

𝟐
𝒎𝝊𝟐 −

𝟏

𝟐
𝒎𝝊𝟎

𝟐 = 𝒎𝒈𝒉 

κακϊσ θ μόνθ δφναμθ που αςκείται ςτο ςϊμα είναι το βάροσ, του οποίου το ζργο 

υπολογίηεται από τθ ςχζςθ     𝑊𝐵 = ±𝑚𝑔ℎ 

Τζλοσ, από τισ εξιςϊςεισ     𝒙 = 𝝊𝟎. 𝒕     και     𝒚 =
𝟏

𝟐
𝒈𝒕𝟐 μποροφμε να πάρουμε, με 

απαλοιφι του χρόνου, μία εξίςωςθ που ςυνδζει απευκείασ το  x με το y. Αυτό μπορεί να 

γίνει αν λφςουμε τθν πρϊτθ εξίςωςθ  ωσ προσ t και αντικαταςτιςουμε ςτθ δεφτερθ. Η 

εξίςωςθ που προκφπτει ονομάηεται εξίςωςθ τροχιάσ και είναι θ : 

 

𝒚 =
𝒈𝒙𝟐

𝟐𝝊𝟎
𝟐

 

 

Όπωσ βλζπουμε, θ εξίςωςθ τροχιάσ είναι τθσ μορφισ 𝑦 = 𝑎𝑥2 και γι αυτό θ τροχιά που 

διαγράφει το ςϊμα είναι τμιμα παραβολισ (παραβολικι τροχιά) 

 

 


